(a)
4_
>3 W\ A -
- Y
o
o
v2_
@)
N
L CONTROL  «+---- RUN,,
17 ——— RUNg, RUN, 4
[60° S-70° S] RUNyy — MLS Observations
0
(b)
4 -
> 3-
-
o
o
v2_
@)
N
T
1_
[70° S-80° s]
0 . . . .
® ® ® ® ® ® ®
S S P S S S S
Q N v 0)’1, Vv Y O
X N N W 2 o S



